Vorbeugende Instandhaltung bei KUKA OROS

. APPLICATION
Messungen an Robotergetrieben NOTE

Die KUKA Roboter GmbH setzt in Zukunft auf die Vielseitigkeit und die Qualitdt von OROS
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Im Zuge der Erneuerung und Erweiterung des MelRgerateparks hat sich die KUKA Roboter GmbH
Augsburg fir den OROS OR34 Analysator entschieden. Aktuelle Einsatzgebiete sind die
Strukturanalyse von Robotern sowie die vorbeugende Wartung von Robotern beim Kunden. Hierbei
spielt die einfache Bedienung, das geringe Gewicht sowie die sehr grol3e Genauigkeit des OROS
OR34 Analysator eine herausragende Rolle. Bereits nach einer eintdgigen Einweisung sind
Servicetechniker in der Lage, qualifiziert Messungen an Robotergetrieben zur vorbeugenden
Instandhaltung durchzufiihren. Die Ubersichtliche Datenspeicherung sowie der einfache Export der
Daten in spezielle Programme zur Zustandsbeurteilung runden das umfassende Leistungspaket des
portablen und robusten OROS OR34 Analysator bereits in der Grundausfuhrung ab.

Dabei bieten bei FFT - Analysatoren bisher unbekannte MeRmdglichkeiten wie die Definition von
Filtern mit anschliessender Signalauswertung im Zeitbereich Vereinfachungen, z.B. bei
Robotergetriebetests mehrere kostspielige bisher zur Messung des Momentenverlaufs zusatzlich
bendtigte Gerate (Laborfilter, Oszilloskop) durch ein zur Laufruhemessung ohnehin bendtigtes Gerat
Zu ersetzen.

Kontakt: Dr. Gernot Nitz, GernotNitz@kuka-roboter.de
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